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RESUMO

O projeto consiste no desenvolvimento de uma pulseira eletrbnica destinada a auxiliar a
locomogao de pessoas cegas ou com baixa visao, utilizando recursos de tecnologia assistiva para
identificar obstaculos presentes no caminho e transmitir essa informagao por meio de vibragdes. O
problema abordado esta relacionado a dificuldade de perceber obstaculos durante a locomogao,
especialmente aqueles que podem nao ser identificados facilmente por outros sentidos ou
recursos de orientacdo. Dessa forma, a proposta busca desenvolver uma alternativa simples,
portatil e de baixo custo que possa complementar os recursos utilizados pelas pessoas com
deficiéncia visual em seu deslocamento. O sistema sera composto por um Arduino Nano V3.0, um
sensor de distancia VL53LOX e um motor vibratério, integrados a uma pulseira. O sensor sera
responsavel por medir a distancia entre a pessoa e possiveis obstaculos posicionados a sua
frente. Quando um obstaculo estiver a uma distancia de até aproximadamente 50 centimetros, o
sistema acionara o motor vibratério para emitir um alerta ao usuario. Além disso, a intensidade da
vibragao sera relacionada a distancia identificada pelo sensor: quanto mais proximo o obstaculo
estiver, maior sera a intensidade da vibragdo, permitindo que o usuario perceba ndo apenas a
existéncia do obstaculo, mas também uma indicacido de sua proximidade. O referencial tedrico do
projeto esta relacionado a tecnologia assistiva, a utilizacao de sensores para medi¢ao de distancia
e a comunicagao de informacgdes por estimulos tateis. A metodologia envolvera a montagem do
circuito eletrénico, a programacao do Arduino para receber e interpretar os dados do sensor e o
controle do motor vibratério de acordo com a distancia detectada. Serdo realizados testes com
obstaculos posicionados em diferentes distancias, verificando o funcionamento do sensor € a
variacao da intensidade da vibragdo. Também serdo analisados os diferentes niveis de vibragao
produzidos pelo motor, buscando estabelecer uma resposta adequada para cada faixa de
distancia. Espera-se, como resultado, desenvolver um protétipo funcional, compacto e de facil
utilizacdo, capaz de fornecer alertas tateis sobre obstaculos proximos. A proposta busca
demonstrar como a integragdo entre eletrbnica, programacado e tecnologia assistiva pode
contribuir para a criagdo de solugbes voltadas a acessibilidade, seguranga e autonomia na
locomocao.
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INTRODUGAO

A inclusédo das pessoas com baixa visao em atividades académicas,uma pessoa que nao enxerga
nao pode ser excluida de participar de atividades académicas devido a sua deficiéncia
visual,Segundo Ramadan et al. (2022), dispositivos que combinam sensores ultrassénicos e
vibragao proporcional podem informar ao usuario sobre obstaculos ao seu redor em tempo real,
auxiliando na navegagao de pessoas com deficiéncia visual.

Esse tipo de estudo é importante pois busca desenvolver formas alternativas de transmitir para
pessoas cegas ou com baixa visao informacgdes espaciais.

O intuito é desenvolver um prototipo funcional de uma pulseira de tecnologia assistiva capaz de
detectar obstaculos préximos e transmitir a informagao ao usuario por meio de diferentes niveis de
vibracao.Espera-se que o sistema possibilite identificar a proximidade dos obstaculos de maneira
simples,ajudando na locomocgéao e orientagdo de pessoas cegas ou com baixa viséo.

METODOLOGIA

Inicialmente, foi realizada uma pesquisa bibliografica sobre dispositivos assistivos voltados a
pessoas com deficiéncia visual, com enfoque em sistemas de deteccao de obstaculos e
mecanismos de feedback. Foram utilizados como referéncias os trabalhos de Campos, Fagundes
e Singnoreti (2022), EImannai e Eliethy (2017) e Ramadan et al. (2022), que abordam diferentes
aplicacdes de sensores e formas de sinalizacdo ao usuario.

Com base na literatura consultada, foi definida a proposta de desenvolver um protétipo utilizando
um Arduino, um sensor de distancia e um motor vibratorio. A etapa experimental sera realizada
por meio da montagem e programacao do circuito, seguida de testes com objetos posicionados a
diferentes distancias do sensor.

RESULTADOS E DISCUSSOES

Como o experimento ainda nao foi realizado,os resultados apresentados s&o estritamente
esperados,com base no funcionamento tedrico dos componentes utilizados.A ideia € que
o sensor de distancia detecta obstaculos de 50 cm ou menos,envie essa informacéo ao
arduino,e a partir dessa deteccdo,o Arduino devera acionar o motor vibratorio,emitindo
uma vibragdo como forma de aviso ao usuario.

Espera-se que a utilizacdo do motor vibratorio possibilite uma forma de comunicacao nao
visual,podendo ajudar a percepgao de obstaculos por pessoas cegas ou com baixa visao.
ApsOs a montagem e os testes praticos,sera possivel verificar se a detecgao esta fluindo
de maneira correta,tempo de resposta do sistema e a eficiéncia do motor
vibratério,comparando os resultados obtidos aos resultados esperados.

CONSIDERAGOES FINAIS
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O desenvolvimento da pulseira ajuda a mostrar que € possivel utilizar recursos de
eletrénica e programacao para a criagado de uma tecnologia assistiva,voltada a pessoas
cegas ou com baixa visdo.

A juncao do sensor de distancia,Arduino e motor vibratério tem como objetivo oferecer
uma forma simples de identificar a presenca e proximidade de obstaculos por meio de
estimulos sensoriais.

Espera-se que apds os devidos testes e aplicagdo no evento,possa avaliar o
funcionamento do protétipo,e se necessario fazer as devidas corregcdes e adaptacgdes
para melhor uso do mesmo.O projeto pretende contribuir para o desenvolvimento de
solugcbes acessiveis que possa ajudar como recurso complementar na orientacao e
locomocgao de pessoas com deficiéncias visuais.
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