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RESUMO: A utiliza¢do da tecnologia robdtica tem se mostrado promissora no desenvolvimento
das criangas com TEA. Pesquisas demonstram avangos na capacidade de socializacao e na atividade
funcional das criancas por meio do uso de robds. No entanto, muitos robds comerciais sdo caros, o
que cria uma lacuna para essa alternativa tecnoldgica. Portanto, € relevante desenvolver
equipamentos assistivos de baixo custo que facilitem o acesso ao tratamento, inovando nas sessdes
de terapia e funcionando em conjunto com terapeutas. Mediante ao exposto, a fabricacdo do robd
terapéutico Otto tem como objetivo o desenvolvimento de uma tecnologia assistiva de baixo custo
que utiliza praticas e ferramentas de engenharia para criar funcionalidades personalizadas e
adaptadas as necessidades das criancas com TEA. Para delimitar as funcionalidades mais
apropriadas para o processo terapéutico foi utilizada a técnica Brainstorming, na condugdo de
reunides de design participativo com a equipe de psicOlogas e fonoaudidlogas do Centro de
Reabilitacao Integral Dom Aquino Corréa (CRIDAC), institui¢do parceira do projeto. A partir disso,
foi realizada uma pesquisa acerca dos melhores componentes para implementar as funcionalidades
idealizadas, priorizando o baixo custo, mas sem perda de qualidade nos resultados. Para o
desenvolvimento dessas aplicabilidades, o robd foi projetado com materiais robustos, cores atrativas
e funcionalidades desenvolvidas por meio de mddulos internos. Neste contexto, cartdes de Radio
Frequency Identification (RFID) foram utilizados para agregar habilidades de comunicac¢ao e ensino
ao Otto, servo motores foram usados para realizacao de movimentos e danca ao robd, uma matriz de

LED foi inserida para representacdao de diferentes expressdes faciais e, para promover o contato
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direto e a interacao fisica da crianga com o robo, foi implementado um teclado numérico. Ainda, um
controle remoto, com receptor de infravermelho (IR), foi programado para permitir o ajuste do
volume, acionar as movimentagdes e danca do Otto e ativar e desativar o teclado numérico.
Atualmente, o robd estd sendo utilizado no CRIDAC para o tratamento terapéutico de oito criancas
diagnosticadas com TEA. Os resultados demonstram que as funcionalidades escolhidas para o robo
tém promovido o desenvolvimento das habilidades cognitivas, motoras, de comunicac¢do e interagdao

social das criangas, mostrando-se uma alternativa tecnoldgica com plurais beneficios a sociedade.

Palavras-chave: Robdtica; Reabilitacdo; Transtorno do Espectro Autista (TEA); Engenharia;
Tecnologia Assistiva (TA).
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" INTRODUGAO ]

Considerando as dificuldades no tratamento de criangas com
Transtorno do Espectro Autista (TEA) e o alto custo de robés de
tecnologias assistivas, esse estudo aborda alternativas funcionais
para construgdo de um robd com custo acessivel para auxiliar o
tratamento terapéutico. O robd Otto auxilia na verbalizagdo,
aprendizado e interacdo social de criangas com transtorno do
neurodesenvolvimento, por meio de funcionalidades
estrategicamente planejadas para o uso em sessGes terapéuticas. O
design atrativo do Otto proporciona a atencdo concentrada das
criangas, e os mddulos internos integrados ao robd permitem a
reproducdo de pequenas frases, realizar gestos e dangar, fornecendo
novas solugBes para o planejamento das sessdes terapéuticas e
consequentemente a reabilitagdo com melhorias na comunicagao,
habilidades motoras e interagdo social das criangas com TEA.

' OBIETIVO ]

O projeto discorre sobre as diretrizes para o desenvolvimento de
baixo custo de um robé inclusivo, denominado Otto, que utiliza
praticas e ferramentas de engenharia, para criar funcionalidades
personalizadas, a fim de se adaptar as necessidades do usuario e
promover a reabilitacdo de criangas com TEA.

' METODOLOGIA ]

Para delimitar as funcionalidades mais apropriadas para o processo
terapéutico foi utilizada a técnica Brainstorming, na condugdo de
reuniGes de design participativo com a equipe de psicélogas e
fonoaudidlogas do Centro de Reabilitacdo Integral Dom Aquino
Corréa (CRIDAC), instituicdo parceira do projeto. A partir disso, foi
realizada uma pesquisa acerca dos melhores componentes para
implementar as funcionalidades idealizadas, priorizando o baixo

( RESULTADOS

custo, mas sem perda de qualidade nos resultados.

Os componentes eletrénicos utilizados no interior do robd, que possibilitam elaborar as funcionalidades. Estas, de forma resumida, consistem: na
leitura de cartGes de Radio Frequency Identification (RFID) para agregar habilidades de comunicagdo e ensino ao rob6 Otto; servo motores para
propiciar a realizagdo de movimentos e danga ao rob6 possibilitando a realizagdo de jogos de imitagdo para melhoria das habilidades motoras;
saida de som com ajuste do volume e distribuicdo de campo sonoro para ndo causar desconforto em criangas com hipersensibilidade auditiva;
matriz de LED responsavel pelo semblante do Otto para representagdo de diferentes expressoes; e, teclado numérico utilizado como um elemento
educacional adicional, para promover um contato direto e a interagdo fisica da crianga com o robd.
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' CONCLUSAO

Visto o potencial dos rob0s para os tratamentos terapéuticos e a
necessidade de oferta de uma tecnologia de baixo custo para esse
fim, essa pesquisa apresentou diretrizes para o desenvolvimento de
baixo custo de um robd inclusivo, com funcionalidades
personalizadas para se adequar as necessidades do usudrio e
promover a reabilitagdo de criangas com TEA, apresentando
resultados positivos no desenvolvimento cognitivo, motor e de
interagdo social das criangas em tratamento.

Nome

Contexto Preco Aparéncia

Milo

Rob6 utilizado para auxilio em terapias
com criangas autistas, tendo como
principal objetivo ensinar gestos e
expressoes para esse publico
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NAO

Rob6 com 25 graus de liberdade que 5% |
realiza movimentos diversos, sendo assim
uma valiosa ferramenta para jogos de
imitagdo em terapias, auxiliando no
desenvolvimento motor criangas com TEA <
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Otto

Rob6 com variadas fungdes que tem
como objetivo auxiliar criangas autistas a
melhorarem o hiperfoco, as dificuldades

na fala, o desenvolvimento motor e a “a,
interagdo social AL
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