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Resumo: A cirurgia robética transoral (TORS) permite acesso a regides profundas da cavidade oral com maior
precisdo. Este estudo avaliou o sistema Versius em modelo sintético, focando na padronizagdo técnica. Foram

testadas diferentes configuragdes, evidenciando adequada exposigdo, estabilidade e redugdo de colisdes. Os
achados indicam viabilidade e potencial aplicag@o em cirurgias de cabega e pescogo.
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INTRODUCAO

A cirurgia robdtica tem sido progressivamente
incorporada aos procedimentos de cabeca e pescogo,
especialmente em regides de dificil acesso, como a
base da lingua e a orofaringe. A cirurgia robdtica
transoral (TORS) destaca-se nesse contexto por
permitir melhor visualizagdo e maior precisdo em
areas profundas da cavidade oral, sendo amplamente
utilizada na ressec¢@o de tumores de amigdala e base
da lingua, com expansdo para hipofaringe, parafaringe
e laringe.

O desenvolvimento dessa técnica esta diretamente
relacionado a evolugdo dos sistemas roboticos,
inicialmente com plataformas como o sistema Da
Vinci, e mais recentemente com alternativas como o
Versius, que apresenta menor custo ¢ maior
praticidade operacional.

Historicamente, a robotica cirdrgica teve inicio em
1985, com o uso do sistema PUMA 200 em biopsias
neurocirurgicas, evoluindo significativamente nas
ultimas décadas, com aprimoramento da precisdo,
destreza e visualizacio.

Diante disso, o presente trabalho tem como objetivo
descrever a realizacdo da cirurgia robdtica transoral
em modelo sintético, com foco na configuracao do
campo operatdrio.
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MATERIAL E METODOS

Este estudo consiste em uma revisdo narrativa com
abordagem analitica, baseada em literatura recente
(2021-2024). Foram selecionados artigos que
abordam a aplicagdo da cirurgia robética em cabeca e
pescogo, com énfase em aspectos como precisdo
cirurgica, técnicas minimamente invasivas e
desfechos clinicos.

A analise priorizou estudos de revisdo sistematica e
pesquisas aplicadas, com o objetivo de identificar
padrdes, divergéncias e lacunas na utilizacdo dessas
tecnologias no contexto cirirgico.

RESULTADOS E DISCUSSAO

Foram testadas diferentes configuragdes do
posicionamento dos bragos robdticos até a obtengdo de
uma disposi¢do que proporcionasse adequada
exposicdo do campo operatorio, estabilidade e redugao
de colisdes entre os instrumentos.

O sistema Versius demonstrou-se eficaz na simulago
da TORS, apresentando boa mobilidade, precisdo e
facilidade de acoplamento. Seus instrumentos de
menor calibre e alta capacidade de rotacao
contribuiram para melhor desempenho em regides
anatdmicas complexas.
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Além disso, destaca-se a importancia do uso de
modelos sintéticos no treinamento cirurgico, uma vez
que permitem simular condi¢des reais com seguranga,
favorecendo a curva de aprendizado e a padronizagéo
de técnicas.

CONCLUSAO

O sistema Versius mostrou-se uma alternativa
promissora para a realizagdo da TORS, com adequada
aplicabilidade em regides de dificil acesso. O uso de
modelos sintéticos demonstrou ser uma ferramenta
eficaz para treinamento e padronizagdo da técnica,
contribuindo para maior seguranga e eficiéncia nos
procedimentos.
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