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RESUMO

O presente projeto tem como objetivo principal o desenvolvimento de uma
mesa elevatoria

industrial com sistema de controle de velocidade ajustavel, projetada para
otimizar a

movimentacado de cargas em ambientes fabris. A motivacao para esta iniciativa
surgiu da

observagdo de deficiéncias significativas nas plataformas elevatorias
convencionais, que

frequentemente apresentam velocidade fixa, falta de precisdo nos ajustes de
altura e

inadequacado ergondémica, resultando em riscos operacionais, perda de
eficiéncia e potencial

aumento de acidentes de trabalho. A solugdo proposta integra principios de
mecatronica e

automacao industrial, combinando sensores de posicionamento, controladores
l6gicos



programaveis (CLPs) e atuadores eletromecanicos para criar um sistema
inteligente capaz de

se adaptar dinamicamente a diferentes pesos de carga e condi¢des
operacionais. Além dos

aspectos técnicos, o projeto considera rigorosamente as normas de seguranca,
em particular a

NR 12, que estabelece diretrizes para maquinas e equipamentos industriais. A
metodologia

adotada incluiu pesquisa bibliografica extensiva sobre tecnologias existentes,
desenvolvimento

de circuitos de controle eletrdénico, prototipagem fisica e testes de desempenho
em condi¢des

simuladas de operacdo industrial. Os resultados preliminares indicam que o
sistema

desenvolvido pode minimizar significativamente os riscos de acidentes por
descontrole de

velocidade ou posicionamento inadequado. A relevancia deste projeto se
estende além dos

ganhos operacionais, abordando também questbes ergondmicas criticas.
Conforme destacado

por especialistas como Don Norman, a interagcdo humano-maquina deve
priorizar a

intuitividade e a seguranca. Neste contexto, a mesa elevatéria desenvolvida
incorpora interfaces

de usuario simplificadas e mecanismos de seguranga redundantes, garantindo
operacao segura

mesmo por trabalhadores com treinamento limitado. Espera-se que a
implementacgao desta

solugdo em ambientes industriais reais traga beneficios tangiveis como:
reducao de custos com



acidentes, aumento da produtividade em linhas de montagem e melhoria na
qualidade de vida

dos operadores.
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