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A industria automotiva tem buscado constantemente inovagdes que conciliem
dirigibilidade, conforto e conectividade, especialmente diante do avanco das
tecnologias digitais e da automagéo embarcada. Nesse cenario, os comandos de voz
emergem como alternativa relevante, pois oferecem maior seguranca e conveniéncia
ao condutor ao reduzir a necessidade de acionamentos manuais de dispositivos do
veiculo. Contudo, tais recursos permanecem limitados a veiculos de médio e alto
padrao, restringindo o acesso de grande parte da populacéo e, sobretudo, de pessoas
com deficiéncia motora, para as quais a adog¢ao dessa tecnologia pode ser decisiva
em termos de acessibilidade e autonomia. O presente estudo teve como objetivo
desenvolver um sistema de acionamento por comando de voz para componentes
automotivos essenciais a condug¢ao, como travas, vidros e faréis, de forma adaptada
e acessivel a pessoas com deficiéncia fisica. A pesquisa caracteriza-se como
qualitativa, aplicada e de natureza experimental, organizada em etapas que incluiram
revisdo bibliografica, levantamento de requisitos, desenvolvimento de software e
hardware, montagem do protétipo e testes de validagdo. O processo contemplou a
analise das demandas de usuarios com deficiéncia, a elaboracdo de um aplicativo no
MIT App Inventor com interface intuitiva e reconhecimento de voz integrado via
Bluetooth, a programagcdao em linguagem C no microcontrolador Arduino para
interpretacdo de comandos, a implementagdo em bancada com modulo Bluetooth HC-
05, relés e outros componentes eletronicos, além da avaliagdo da funcionalidade,
seguranga e tempo de resposta do sistema. Os resultados evidenciaram a viabilidade
técnica e econdmica do protétipo, que apresentou respostas rapidas aos comandos,
facilidade de utilizagdo e conformidade com a legislagao de transito vigente. Conclui-
se que a solucdo proposta se configura como contribuicdo significativa para a
aplicacao de tecnologias assistivas na eletrbnica automotiva, favorecendo maior
inclusdo social e autonomia a pessoas com deficiéncia motora, ao mesmo tempo em
que abre perspectivas para o desenvolvimento de veiculos mais acessiveis,
inteligentes e conectados.
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