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De acordo com dados da Organizagdo Mundial da Saude (OMS), estima-se
que aproximadamente 2,2 bilhées de pessoas no mundo vivem com algum tipo de
deficiéncia visual. No Brasil, esse numero chega a cerca de 17 milhdes, segundo o
Instituto Brasileiro de Geografia e Estatistica (IBGE). Diante desse cenario, se fazem
presentes no cotidiano desses individuos desafios e limitagbes que impactam
diretamente sua autonomia e qualidade de vida — entre eles, dificuldades para
locomocgao e falta de acessibilidade a conteudos impressos ou manuscritos, bem
como o impasse na identificagcao de objetos e cores até mesmo em situagdes comuns
do dia a dia, por exemplo, distinguir entre roupas de cores diferentes ao se vestir e
diferenciar valores entre notas de dinheiro. O projeto tem como objetivo desenvolver
um dispositivo vestivel de baixo custo, baseado em tecnologias embarcadas, capaz
de auxiliar pessoas portadoras de deficiéncias visuais por meio de reconhecimento de
distancia, cor, objetos e leitura de textos impressos e manuscritos. A metodologia
adotada baseou-se em uma abordagem exploratéria, voltada a pesquisa e
compreensao dos métodos de reconhecimento e processamento de informacgdes
visuais. Para o desenvolvimento do protétipo, serdo utilizados os softwares
OneShape, EasyEDA e ArduinolDE com finalidade de projetar, modelar, simular os
circuitos eletrdnicos e programar a integragao dos sensores e modulos embarcados.
Além disso, os componentes fisicos integrados ao dispositivo incluem sensores
ultrassénicos para medi¢ao de distancia, ESP32-CAM para captura de imagens e uma
Shield que realizara a transmissdo de audio. A principio, o processamento das
informacdes sera realizado por meio de inteligéncia artificial embarcada, responsavel
por identificar objetos e cores em tempo real. Ademais, os critérios adotados para
avaliar o desempenho do protétipo incluem o tempo de resposta do sistema, a
precisdo na deteccdo de obstaculos e leitura de textos, a autonomia da bateria e
conforto de uso. Desse modo, nos procedimentos técnicos, o projeto sera dividido em
trés etapas principais: desenvolvimento e integracdo de moddulos eletrénicos e
sensores, implementagao do sistema de processamento de dados e, por ultimo, a
validagao experimental do protétipo em diferentes cenarios, analisando desempenho
e eficiéncia energética. Com base nas etapas de desenvolvimento, espera-se obter
desse trabalho, um protétipo funcional que una as multiplas funcionalidades em um
unico dispositivo, com custo acessivel e design ergonémico ao mesmo tempo em que
prioriza a construcao de um sistema que preserve ao maximo componentes, como a
bateria, diminuindo a necessidade de manutencao do dispositivo, mantendo eficiéncia
energética e garantindo um baixo custo de produgéo. Esta pesquisa visa ampliar
significativamente a autonomia das pessoas com deficiéncia visual, proporcionando-
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Ihes uma ferramenta que facilite a navegagao e o dominio do ambiente ao seu redor,
bem como a comunicagao e a interagcdo com o mundo, contribuindo para sua inclusao
social e qualidade de vida. A proposta dialoga com os Objetivos de Desenvolvimento
Sustentavel (ODS) da ONU, especialmente com o ODS 4 ao promover autonomia no
processo educacional, com o ODS 10 ao reduzir barreiras de acesso e exclusao
social, e com o ODS 16 ao contribuir para sociedades mais inclusivas e justas.
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