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Este trabalho apresenta o desenvolvimento em andamento de um protétipo de robd
logistico seguidor de faixa, projetado para identificar bifurcagdes em trajetos e
selecionar rotas de acordo com a necessidade de transporte de materiais, seja para
buscar ou levar cargas simuladas em ambientes controlados. O sistema utiliza o
microcontrolador ESP32 como unidade central de processamento, responsavel pela
leitura dos sinais de sensores infravermelhos, interpretacdo dos dados e tomada de
decisdes em tempo real. A proposta busca oferecer uma solugao acessivel e escalavel
para aplicagbes industriais e académicas, contribuindo para a automacgao de
processos logisticos de maneira eficiente, flexivel e de baixo custo. O
desenvolvimento do robd envolve trés frentes principais: hardware, software e testes
experimentais. No hardware, sdo utilizados sensores infravermelhos para deteccao
de faixa e bifurcag¢des, motores DC acoplados a rodas com encoders para controle de
velocidade e direcédo, além de uma ponte H para acionamento dos motores, todos
montados em um chassi estavel e de facil manutencgao. No software, foi implementado
um algoritmo capaz de identificar bifurcagdes e selecionar rotas conforme critérios preé-
estabelecidos relacionados a necessidade logistica, simulando decisdes tipicas de
sistemas de transporte interno em ambientes produtivos. A proposta esta alinhada ao
Objetivo de Desenvolvimento Sustentavel (ODS) 9, ao incentivar a inovagao
tecnolégica e o uso de solugdes acessiveis que ampliam a eficiéncia logistica e
industrial, contribuindo para uma infraestrutura mais sustentavel e inclusiva. Testes
preliminares indicam que o protétipo € capaz de seguir trajetos complexos com
precisao, detectando bifurcagdes de forma confiavel e tomando decisdes adequadas
na maior parte dos casos. Conclui-se que o protdtipo apresenta desempenho
satisfatorio e potencial de aplicagdo em ambientes educacionais e industriais de
pequeno e meédio porte, aliando inovagdo e acessibilidade tecnoldgica, e
demonstrando coeréncia com o ODS 9 ao incentivar praticas de automacao
sustentavel, formacao técnica e desenvolvimento de solugbes compativeis com os
desafios contemporaneos da Industria 4.0.
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