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RESUMO

Este trabalho apresenta o desenvolvimento em curso de um alimentador automatico
programavel voltado para abrigos de animais. A iniciativa surgiu como resposta aos
desafios enfrentados por essas instituicdes, como a escassez de recursos humanos
e financeiros, e a dificuldade em manter uma rotina alimentar adequada para os
animais. O alimentador esta sendo implementado com o objetivo de fornecer por¢des
controladas em horarios definidos, promovendo o bem-estar animal, reduzindo o
desperdicio de ragdao e otimizando a rotina dos cuidadores. O processo inclui a
selecdo de componentes eletrbnicos e mecanicos, montagem do protétipo e
realizagao de testes de desempenho. O equipamento esta sendo desenvolvido para
ser funcional, de baixo custo e replicavel em diferentes abrigos, contribuindo para a
automacao e eficiéncia na gestéao alimentar.
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ABSTRACT

This study presents the ongoing development of a programmable automatic feeder
designed for animal shelters. The initiative addresses common challenges faced by
these institutions, such as limited human and financial resources and difficulties in
maintaining a consistent feeding routine. The feeder is being implemented to dispense
controlled portions at scheduled times, promoting animal welfare, reducing food waste,
and optimizing caregivers' routines. The process involves selecting electronic and
mechanical components, assembling the prototype, and conducting performance
tests. The device is being developed to be functional, low-cost, and replicable in
various shelters, contributing to automation and efficiency in food management.
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INTRODUCAO

Abrigos de animais desempenham um papel essencial na protecao e cuidado de
animais abandonados ou resgatados. No entanto, enfrentam desafios significativos na
gestado da alimentagéo, especialmente devido ao elevado numero de animais e a
escassez de recursos humanos e financeiros. A auséncia de sistemas
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automatizados pode resultar em horarios irregulares de alimentagao, desperdicio de
racdo e sobrecarga dos cuidadores. Neste contexto, estd em andamento o
desenvolvimento de um alimentador automatico programavel, capaz de fornecer
porcdes controladas em horarios definidos. A iniciativa visa contribuir para a saude
dos animais, otimizar o uso de recursos e melhorar a rotina operacional dos abrigos.

1.1. Problema de pesquisa

Como garantir a alimentagcdo adequada, regular e eficiente de animais em abrigos
diante da auséncia de sistemas automatizados e da limitacao de recursos humanos e
financeiros?

1.2. Objetivo

Desenvolver e doar um alimentador automatico funcional, programavel e de baixo
custo, voltado para abrigos de animais, com capacidade de fornecer porgdes
controladas em horarios definidos, promovendo bem-estar animal e eficiéncia
operacional.

1.3. Justificativa

Abrigos de animais frequentemente operam com recursos limitados, o que dificulta a
manutencao de uma rotina alimentar adequada para os animais sob seus cuidados. A
alimentacao irregular pode comprometer a saude dos animais, gerar desperdicio de
racao e aumentar a carga de trabalho dos cuidadores. A implementacdo de um
alimentador automatico representa uma solucédo pratica e sustentavel, permitindo
maior controle sobre a dosagem e os horarios de alimentagdo. Além disso, a doacao
de um equipamento funcional e acessivel reforca 0 compromisso social com o bem-
estar animal e a inovacgéao tecnoldgica aplicada a causas sociais.

REVISAO DE LITERATURA

A automacgao na alimentagdo de animais domeésticos e de abrigo tem sido objeto de
estudo em diversas areas. Silva (2021) destaca que sistemas automatizados em
ambientes residenciais aumentam a eficiéncia e reduzem falhas humanas,
promovendo rotinas mais estaveis. Oliveira (2020) aponta que dispositivos
automaticos para alimentagdo animal contribuem para a prevencédo de problemas
como obesidade, ansiedade alimentar e desperdicio de racao.

Pereira (2019) explora o uso de microcontroladores em projetos de automacéo,
ressaltando sua aplicabilidade em sistemas de controle de tempo e dosagem. Estudos
recentes também indicam que a automacao em abrigos pode melhorar a qualidade de
vida dos animais e otimizar o trabalho dos cuidadores (SANTOS et al., 2022; MORAES
& LIMA, 2023).

Apesar dos beneficios, ha desafios técnicos como a variagdo no tamanho da racao,
necessidade de manutencédo periddica e adaptagdo ao ambiente do abrigo. O
prototipo em desenvolvimento busca superar essas limitacdes com solugdes simples,
acessiveis e de baixo custo.
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METODOLOGIA

O desenvolvimento do alimentador automatico esta sendo realizado em trés etapas
principais:

e Selegdo de Componentes: escolha de microcontrolador (como Arduino), motor de
passo, sensores de presenga e estrutura fisica (reservatério e mecanismo de
liberagao).

e Montagem e Integracdo: construcdo do protétipo com integracdo dos
componentes eletrénicos e mecanicos, além da programacgéo do sistema para
controle de tempo e porgdes.

e Testes de Desempenho: avaliacdo da precisdo na dosagem, estabilidade do
funcionamento, resisténcia dos materiais e adaptagdo ao ambiente de abrigo.

RESULTADOS ESPERADOS

O protdtipo ja apresenta capacidade de dispensar ragdo com precisao e regularidade,
operando de forma estavel e segura. Os testes iniciais indicam redugéo no desperdicio
de rag&o e maior praticidade na rotina dos cuidadores. O modelo esta sendo ajustado
para garantir replicabilidade em outros abrigos com baixo custo de produgéao.

CONCLUSOES PRELIMINARES

A criagao e doacdo de um alimentador automatico representa uma solugéo pratica e
de impacto social, promovendo o bem-estar animal e a eficiéncia operacional dos
abrigos. O projeto une tecnologia acessivel e responsabilidade social, com potencial
de replicagdo em diferentes contextos e contribuicdo significativa para a causa animal.
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