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Resumo: O presente trabalho descreve o desenvolvimento de um robd de combate de 13 kg,
projetado por estudantes do 1° ano de Engenharia da UNIFATEB, com o objetivo de aplicar
conceitos de engenharia mecanica, elétrica e de automacdo em um contexto pratico. O
protétipo, do tipo Spinner em Barra Horizontal, possui armas principal e secundéria e design
inspirado no personagem Kratos, unindo estética, robustez e funcionalidade. O estudo inclui
selecdo de materiais, estimativa de custos, planejamento de montagem e andlise de
estratégias de combate. Espera-se que o projeto contribua para o aprendizado técnico dos
estudantes e para a participagdo em competigoes académicas de robotica.

Palavras-chave: robdtica de combate, engenharia mecanica, rob0 Spinner, projeto
académico, inovagao tecnoldgica.

Abstract: This work describes the development of a 13 kg combat robot designed by
first-year Engineering students at UNIFATEB, aiming to apply mechanical, electrical, and
automation engineering concepts in a practical context. The prototype, a Horizontal Bar
Spinner type, features a primary and a secondary weapon and a design inspired by the
character Kratos, combining aesthetics, robustness, and functionality. The study includes
material selection, cost estimation, assembly planning, and combat strategy analysis. This
project is expected to contribute to students’ technical learning and enable participation in
academic robotics competitions.

Keywords: combat robotics, mechanical engineering, Spinner robot, academic project,
technological innovation.
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1. INTRODUGAO

O avango da tecnologia evidencia o constante progresso da engenharia,
permitindo a criacdo de solugcdes inovadoras que unem ciéncia, criatividade e
pratica. Desde a década de 1980, competicbes de robds de combate tém ganhado
destaque mundial, promovendo n&o apenas entretenimento, mas também o
desenvolvimento de habilidades técnicas e o trabalho em equipe. Inserido nesse
contexto, o projeto académico desenvolvido pelos estudantes do 1° ano de
Engenharia da UNIFATEB buscou aplicar conceitos de inovagao e tecnologia por
meio da constru¢do de um rob6 de combate (JONES; SPROULL, 2005).

A Batalha de Robds configura-se como um evento de relevancia académica
e tecnoldgica, no qual os estudantes tém a oportunidade de aplicar, de maneira
pratica, os conceitos tedricos adquiridos ao longo da formagdo em Engenharia.
Mais do que uma competicao, trata-se de um ambiente que fomenta a inovagao, a
resolugdo de problemas e o desenvolvimento de competéncias colaborativas
essenciais ao exercicio profissional. Além de seu carater pedagdgico, a Batalha de
Robés promove integragdo com a comunidade externa, envolvendo familiares,
instituicdes de ensino e empresas locais, fortalecendo a aproximagao entre
universidade e setor produtivo (ZHANG et al., 2023).
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2. DESENVOLVIMENTO

O projeto esta sendo desenvolvido de forma colaborativa pela equipe, com
base em pesquisas sobre modelos de robds empregados em competigdes.
Optou-se pela construgdo de um robé do tipo Spinner em Barra Horizontal, devido
a sua alta capacidade de ataque e eficiéncia em batalhas, em base do robd
Valkyrie (TEAM VALKYRIE, 2025).

A equipe adotou um processo de desenvolvimento orientado por etapas,
semelhante as metodologias de engenharias anteriores. Inicialmente, foi realizada
uma analise comparativa entre diferentes categorias de robés utilizadas em
competigdes nacionais, como Beetleweight (1,36 kg), Featherweight (13,6 kg) e
Lightweight (27 kg), optando-se pela classe Featherweight por equilibrar viabilidade
de construgao, custo e impacto visual durante os combates.

Para a definicdo do sistema de tragao, foram simulados diferentes arranjos
de motores e rodas utilizando softwares gratuitos como SolidWorks e Fusion 360, a
fim de prever o comportamento do rob6 em manobras de giro rapido, ja que robds
do tipo Spinner dependem de agilidade para alinhar o eixo de ataque. Também
foram avaliados trés modelos distintos de reguladores eletrbnicos de velocidade
(ESC), levando em conta fatores como dissipagao térmica, compatibilidade com o

tipo de bateria e resisténcia a quedas abruptas de tensao.
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Outro ponto relevante na fase de desenvolvimento foi a definicado do centro
de gravidade do robd. Por possuir uma arma giratoria na horizontal, ha risco de
perda de estabilidade durante o ataque. Para minimizar esse efeito, estudaram-se
distribuicbes de massa com auxilio de planilhas de calculo e ensaios fisicos com
protétipos em MDF, possibilitando ajustes prévios antes da fabricacao final.

As batalhas de robds sao competigcdes emocionantes que tém como objetivo
destruir ou incapacitar o rob6 oponente em um limite de tempo maximo de 3
minutos. Essas lutas ocorrem em arenas fechadas, construidas com paredes de
policarbonato translucido, que garantem seguranga ao impedir que partes dos
robds ou outros objetos sejam langados para fora, além de permitir uma visao clara
para pilotos, juizes e o publico. A competi¢do é organizada em categorias de peso,
semelhante as lutas humanas, o que é fundamental para a estrutura do torneio.
Cada categoria apresenta especificacoes e desafios diferentes, fazendo da escolha
da categoria uma decisdo estratégica essencial para os concorrentes, pois
influencia diretamente nas taticas e no desempenho dos robds. Essas
caracteristicas tornam batalhas de robds ndo apenas um espetaculo, mas também
um desafio técnico para os engenheiros e pilotos envolvidos.

O design foi inspirado no personagem Kratos, da franquia God of War, que
simboliza forca e resisténcia. Além da arma principal em formato de lamina
horizontal, foi incorporada uma arma secundaria do tipo mangual, com o intuito de
diversificar as possibilidades de ataque. Na imagem 1 é possivel ver o esbog¢o do

robd de batalha.
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Imagem 1 - Esbog¢o do Robé Kratos

Fonte: Elaborado pelos autores (2025).

2.1. MATERIAL E METODO

O chassi do robé foi concebido visando robustez e singularidade estética,
com destaque para a marca vermelha que remete a tatuagem caracteristica do
personagem. Os materiais selecionados foram escolhidos considerando
resisténcia, peso e custo, e poderao ser ajustados conforme a evolugao do projeto.
A montagem sera realizada de forma colaborativa, garantindo a integracao de
conhecimentos em mecéanica, elétrica e programacdo. Abaixo a Tabela 1 mostra

todos os componentes do robd de batalha.
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Tabela 1 — Materiais e custos estimados do robé de combate

Categoria Descrigao do produto Preco
Bateria Bateria LiPo 65 (22.2V)~5000mAh R$ 1.549,00
ESC ESC 40A c/ BEC/ UBEC R$ 129,99
Motor Motor brushless 24V R$ 400,00
Rodas 2 rodas grandes borracha macica R$ 300,00
Aco carbono Chapal/ pega em aco carbono 4mm R$ 250,00
Aluminio Aluminio aeronautico 7075 R$ 600,00
3 laminas, rolamento de alta resisténcia e
Conjunto Spinner motor de alta rotagao ( 6.000- 10.000 rpm) R$ 600,00
Corrente traseira com bola de espinhos
Corrente com bola 0,8-1,2 kg R$ 30,00
Rolamentos Rolamento de alta resisténcia R$ 400,00
Dissipadores/ aberturas/ ventoinhas para
Acessorios ESC / motor R$ 250,00
Pintura preto fosco com faixa vermelha
Pintura/ estilo e olhos brancos R$ 100,00
Total R$ 4.608,99

Fonte: Elaborado pelos autores (2025).

3. RESULTADO E DISCUSSAO

A execugdo do projeto permitiu a equipe consolidar conhecimentos
adquiridos ao longo da formagéo académica, aplicando-os em situagbes praticas
relacionadas a concepgao e desenvolvimento de um robd de combate.

Até o presente momento, a equipe tem realizado discussbdes continuas

acerca de questdes relacionadas a selegdo de materiais e a gestao financeira do
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projeto. Os materiais definidos até esta etapa encontram-se confirmados e em
conformidade com os objetivos propostos.

Entretanto, prevé-se que poderdo ocorrer substituicbes apds analises mais
aprofundadas, uma vez que dificuldades técnicas podem surgir ao longo do

processo de montagem do robd.

4. CONCLUSAO

O presente trabalho apresentou as caracteristicas iniciais e as possibilidades
de desenvolvimento do robé em construgdo. Embora o projeto ainda esteja em
andamento, ja se vislumbram perspectivas promissoras, como sua futura
participacdo na competicdo de rob6s de combate da UNIFATEB, onde podera ser
testado em situagdes reais. Em sua esséncia, o rob6 de combate representa a
integracdo entre engenharia, criatividade e dedicagédo a robdtica. Espera-se que a
continuidade deste estudo possibilite avangos técnicos significativos e incentive

novas iniciativas nesse campo.
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