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Desenvolvimento de um Rob6é Gargom Inteligente Seguidor de Linha com Arduino
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O presente trabalho apresenta o desenvolvimento de um Robd Gargom Inteligente com Arduino,
voltado para a automacdo de entregas em ambientes gastrondémicos. O projeto integra
conhecimentos de programacdo, informatica e robdtica, utilizando sensores de linha para o
deslocamento autdnomo e a placa Arduino Uno como unidade central de controle. O objetivo é
desenvolver um robd garcom capaz de seguir trajetos por meio de sensores de linha para realizar
entregas de pratos de maneira eficiente, segura e sem intervencdo humana. O projeto abrange
desde a prototipagem em 3D até a implementagao fisica, incluindo a programacgéao de decisdes de
trajeto conforme as condigdes do ambiente. O problema identificado refere-se a demora e a
inconsisténcia na entrega de pratos em restaurantes, além do risco de acidentes e erros humanos.
Essa situagao pode gerar insatisfagao dos clientes e sobrecarga de trabalho aos gargons. O Robd
Gargom Inteligente surge como solugcao auxiliar, realizando entregas de forma autbnoma e
contribuindo para maior eficiéncia, seguranca e precisdo no atendimento. A metodologia adotada
envolveu pesquisa exploratéria, bibliografica, de campo e pesquisa-agao. A pesquisa exploratoria
possibilitou compreender o contexto e as necessidades do setor de atendimento, enquanto a
bibliografica fundamentou teoricamente o projeto com base em materiais sobre robdtica,
automacdo e interagdo homem-maquina. O projeto teve como objetivo desenvolver um robd
garcom seguidor de linha, utilizando sensores e programag¢ao com Arduino. Contudo, nos testes
praticos, o robd ndo conseguiu seguir a linha de forma adequada, o que impediu o alcance total do
objetivo proposto. Inicialmente, suspeitou-se de falhas na programagédo, mas levantou-se a
hipotese de que a causa estava na calibragdo incorreta dos sensores de linha. Devido ao prazo
limitado, n&o foi possivel realizar os ajustes necessarios para confirmar e solucionar o problema.

Como encaminhamentos futuros, sugere-se a calibragdo prévia dos sensores, a inclusdo de
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sistemas de feedback para monitoramento, a realizacdo de testes em diferentes superficies, o
aprimoramento da logica de programacdo e a avaliagdo de sensores alternativos com maior
sensibilidade. Tais melhorias podem viabilizar a plena execucéo do robd e ampliar suas aplicagdes
praticas em ambientes de atendimento. O objetivo principal do trabalho foi desenvolver um robd
gargom seguidor de linha controlado por Arduino, capaz de realizar entregas de forma autbnoma.
Embora o protétipo ndo tenha alcangado plenamente o desempenho esperado nos testes praticos,
o projeto possibilitou a aplicagcdo integrada de conhecimentos de programacédo, eletrbnica e
prototipagem, além de incentivar a pesquisa e a resolugédo de problemas. Mesmo sem a execugao
completa da proposta, a experiéncia contribuiu para a compreensdo dos desafios técnicos
envolvidos e forneceu subsidios para futuras melhorias. Dessa forma, considera-se que o objetivo
foi parcialmente atingido, ja que a construgdo do protétipo e as etapas de simulacgdo, teste e

analise permitiram avancos significativos no aprendizado e no desenvolvimento da solugéo.
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REFERENCIAS:
FERRARI, Fabricio; Cechinel, Cristian. Introdugao a Algoritmos e Programacgao. 2008.
Disponivel em:

https://www.ferrari.pro.br/home/documents/FFerrari-CCechinel-Introducao-a-algoritmos.pd
f. Acesso em 06 de Maio de 2025.

CASTILHO, Marcos Alexandre. Algoritmos e Estrutura de Dados. 2020. Disponivel em:
https://www.inf.ufpr.br/marcos/livro_alg1/livro_alg1.pdf. Acesso em 16 de Maio de 2025.

SANTANA, Osvaldo. Gramatica e Programagao. 2025. Disponivel em:
https://osantana.me/gramatica-e-programacao/?utm_source=chatgpt.com. Acesso em 16
de maio de 2025.

DIONYSIO, Rosana Cristina Colombo. Introducao a linguagem C#: conceitos basicos.
2013. Disponivel em:
https://books.google.com.br/books?hl=pt-BR&Ir=&id=RBhKEAAAQBAJ&oi=fnd&pg=PA3&
dg=0+que+%C3%A9+linguagem+de+Programa%C3%A7%C3%A30+C%23&ots=PvyOEpl
MIt&sig=sfNSafeVxBh6-GR2ygkC5j0SUJI#v=onepage&q&f=false. Acesso em 16 de Maio
de 2025.

DOMINGOS, Leite Lima Filho. Educagdo Técnica e Educacdao Tecnoldgica. 2025.
Disponivel em: https://gestrado.net.br/educacao-tecnica-e-educacao-tecnol-gica/. Acesso
em 20 de Maio de 2025.

FELIZARDO, Gabriel. Componentes Eletronicos Basicos. 2022. Disponivel em:
https://blog.eletrogate.com/componentes-eletronicos-basicos/. Acesso em 08 de Maio de
2025.


https://www.ferrari.pro.br/home/documents/FFerrari-CCechinel-Introducao-a-algoritmos.pdf
https://www.ferrari.pro.br/home/documents/FFerrari-CCechinel-Introducao-a-algoritmos.pdf
https://www.ferrari.pro.br/home/documents/FFerrari-CCechinel-Introducao-a-algoritmos.pdf
https://www.inf.ufpr.br/marcos/livro_alg1/livro_alg1.pdf
https://www.inf.ufpr.br/marcos/livro_alg1/livro_alg1.pdf
https://osantana.me/gramatica-e-programacao/?utm_source=chatgpt.com
https://osantana.me/gramatica-e-programacao/?utm_source=chatgpt.com
https://books.google.com.br/books?hl=pt-BR&lr=&id=RBhKEAAAQBAJ&oi=fnd&pg=PA3&dq=o+que+%C3%A9+linguagem+de+Programa%C3%A7%C3%A3o+C%23&ots=Pvy0EpIMIt&sig=sfNSafeVxBh6-GR2yqkC5j0SUJI#v=onepage&q&f=false
https://books.google.com.br/books?hl=pt-BR&lr=&id=RBhKEAAAQBAJ&oi=fnd&pg=PA3&dq=o+que+%C3%A9+linguagem+de+Programa%C3%A7%C3%A3o+C%23&ots=Pvy0EpIMIt&sig=sfNSafeVxBh6-GR2yqkC5j0SUJI#v=onepage&q&f=false
https://books.google.com.br/books?hl=pt-BR&lr=&id=RBhKEAAAQBAJ&oi=fnd&pg=PA3&dq=o+que+%C3%A9+linguagem+de+Programa%C3%A7%C3%A3o+C%23&ots=Pvy0EpIMIt&sig=sfNSafeVxBh6-GR2yqkC5j0SUJI#v=onepage&q&f=false
https://books.google.com.br/books?hl=pt-BR&lr=&id=RBhKEAAAQBAJ&oi=fnd&pg=PA3&dq=o+que+%C3%A9+linguagem+de+Programa%C3%A7%C3%A3o+C%23&ots=Pvy0EpIMIt&sig=sfNSafeVxBh6-GR2yqkC5j0SUJI#v=onepage&q&f=false
https://gestrado.net.br/educacao-tecnica-e-educacao-tecnol-gica/
https://blog.eletrogate.com/componentes-eletronicos-basicos/
https://blog.eletrogate.com/componentes-eletronicos-basicos/

S PS SALAO DE PESQUISA
SETREM SETREM.EDU.BR/SAPS Setrem

2025

VIANA, Carol Correia. Fundamentos da Programacgao para Arduino. 2020. Disponivel
em:

https://www.blogdarobotica.com/2020/09/21/fundamentos-de-programacao-para-arduino/.
Acesso em 06 de Maio de 2025.


https://www.blogdarobotica.com/2020/09/21/fundamentos-de-programacao-para-arduino/
https://www.blogdarobotica.com/2020/09/21/fundamentos-de-programacao-para-arduino/

