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Resumo do projeto 

 

Em uma conjuntura impulsionada pela utilização inteligente de tecnologias como a Internet das Coisas (IoT), onde os 

sistemas de controle embarcados desempenham um papel crucial por permitir o monitoramento contínuo e ajustes em 

tempo real de processos com maior eficiência, produtividade e qualidade de produtos e/ou serviços, a aplicação de 

metodologias ativas no ensino de sistemas embarcados, especificamente a aprendizagem baseada na realização de 

projetos que deem sentido prático aos conceitos apresentados em classe, é uma importante estratégia pedagógica para 

o estimulo e desenvolvimento de habilidades necessárias no lidar dos desafios da futura prática profissional. Neste 

contexto, o referido trabalho teve como escopo propor o desenvolvimento de um controle de velocidade de um motor 

DC simples por meio de leituras de um encoder, empregando controladores PID (Proporcional, Integrativo e 

Derivativo) para medir a rotação, realizar formulações matemáticas para a conversão do sinal de entrada em valores, 

bem como, o recebimento do mesmo realizando as correções necessárias na saída e a modulação de largura de pulso 

(PWM) com a pretensão de estabilizar a barra móvel conforme o ângulo desejado e a carga aplicada ao variar a rotação 

da extremidade do motor integrados ao Arduino UNO R3. Junto aos circuitos é utilizado um software de simulação 

para o conhecimento prévio de como os controles devem agir e um supervisório para monitoramento, coleta e estudo 

de dados. Os dados obtidos serão apresentados a partir de uma montagem prática de um circuito com a integração de 

um arduino e uma plataforma de software SCADA. 
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