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Resumo do projeto (entre 100 a 250 palavras)

Este trabalho foca no controle adaptativo de velocidade de motores CC, implementado em uma bancada didatica com
a plataforma Arduino Mega2560. O método do relé é empregado para a sintonia automatica de controladores PID,
permitindo a visualizagdo em tempo real da atuag@o do relé e do grafico de velocidade do motor. Ao induzir oscilagdes
controladas, o sistema determina parametros criticos para calcular os ganhos do controlador, possibilitando que se
ajuste dinamicamente a variacdes de carga ou caracteristicas do motor. O objetivo é demonstrar um controle de
velocidade eficiente, robusto e autoajustavel, crucial para aplicagdes que exigem precisdo e adaptabilidade, com clara
observacdo de seu funcionamento pratico. A implementagdo pratica utiliza uma bancada de testes com um
microcontrolador Arduino Mega2560, uma ponte H L298N, um motor CC com encoder rotativo e uma fonte de 12V.
Um computador com software numérico exibe a velocidade do motor em tempo real para monitoramento.
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