Ciéncia, novaséore Sustentabilidade
para um planeta'em gransformacdo

1] . SIMPOSIO DE PESQUISA aU=d (& g
L ! INOVACKO E POS-BRADUACAO ~ : 3 - 5
;| DOINSTITUTO FEDERAL DA PARATBA St wiey <20
,/ ,‘; e "\

(]
\
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Area de conhecimento (Tabela CNPq): 3.05.05.04-6 Robotizagdo

Projeto do Carrinho Auténomo

Este carrinho integra conceitos de robotica e visdo computacional. Foi desenvolvido com base em aprendizado de
maquina, sendo treinado por meio de uma linguagem de programagéo para reconhecer padrdes e se mover de forma
auténoma a partir desse treinamento.

Sistema de Monitoramento de Hidrometros Analdgicos Usando LoRa e Processamento de Imagem

O objetivo deste projeto ¢ monitorar hidrometros analdgicos utilizando comunicagdo via LoRa, um protocolo que
funciona por radio e nao depende de conex@o com a internet. A imagem do hidrometro é capturada e enviada em
partes, em formato binario, pelo dispositivo transmissor. O receptor remonta a imagem, salva-a em um banco de
dados e realiza o processamento necessario para extrair informagdes, como a leitura de consumo. Essa solugao ¢ ideal
para locais remotos, com acesso limitado ou inexistente a internet.

Sistema de Monitoramento Inteligente para Areas Externas de Instituicdes Educacionais com Visdo Computacional

Este projeto visa o desenvolvimento de um sistema de monitoramento de estacionamento em maquete utilizando
visdo computacional com a biblioteca OpenCV. Uma camera ¢ posicionada acima da maquete para capturar imagens
em tempo real. O sistema processa essas imagens para identificar vagas ocupadas e livres, simulando um ambiente
inteligente que auxilia na visualiza¢do, controle e gestdo do estacionamento.
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