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Resumo da proposta de Minicurso  

A cultura maker promove a participação de alunos em conjunto para o desenvolvimento de projetos, resolução de 
problemas e trabalho em equipe. Ao discutir em grupo sobre os tópicos, os alunos podem compartilhar 
conhecimentos e desenvolver habilidades de comunicação, gerência de equipes e resolução de problemas. Um dos 
projetos desenvolvidos nos laboratórios do IFPB Campus Patos é a prototipação de robôs seguidores de linha para 
participação em competições ou eventos relacionados à robótica, a exemplo da Olimpíada Brasileira de Robótica 
(OBR). Como forma de apresentar a temática, a proposta dessa oficina é permitir um primeiro contato com o mundo 
da robótica através de plataformas de hardware livre e a linguagem de programação C++ com o intuito de construir 
um robô seguidor de linha. Serão utilizados kits de robótica 2WD, plataforma Arduino, módulo ponte H e sensores 
ultrassônicos para criação de protótipos de robôs móveis simples capazes de desviar obstáculos.  
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