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Retrofit - Prototipagem de um braco robdético
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Resumo

Este trabalho apresenta os resultados do processo de retrofit de um manipulador robético com finalidade educacional,
por meio da revitalizagdo de um brago robotico utilizando uma arquitetura embarcada open-source e de baixo custo.
A solucdo proposta integra uma ESP32 e multiplos microcontroladores Arduino conectados via protocolo I*’C, com a
ESP32 atuando como mestre e os Arduinos como escravos. Para viabilizar a conex@o de multiplos escravos com
enderecos I?C idénticos, foi empregado um multiplexador TCA9548A, que permite a selegdo individual dos canais de
comunicacdo e evita conflitos no barramento. Cada Arduino € responsavel por controlar um driver M556, que aciona
motores de passo dedicados aos diferentes graus de liberdade do manipulador. O sistema foi desenvolvido com o
objetivo de oferecer um ambiente pratico e multidisciplinar de aprendizado, aplicavel em disciplinas como automagao
industrial, eletronica embarcada e mecanica. A escolha por atualizar um prototipo ja existente no campus se justifica
pela escassez de equipamentos similares disponiveis para fins didaticos. Espera-se que a implementagdo contribua
significativamente para o engajamento dos estudantes com tecnologias embarcadas e sistemas de automagio,
promovendo a consolidagdo do conhecimento tedrico por meio da experimentagéo pratica e da visualizagéo direta do

funcionamento do brago roboético.
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