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Implementacio de arquitetura de software de um rob6 moével por meio do ROS
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O estudo da robotica no Brasil tem crescido nos ultimos anos, impulsionado pela necessidade de inovagdo
tecnoldgica, pela demanda por profissionais qualificados em areas como inteligéncia artificial, automagao e sistemas
embarcados, bem como pela popularizacdo de competicdes e programas educacionais de robotica. O JetBot,
desenvolvido pela SparkFun, ¢ uma plataforma baseada no médulo NVIDIA Jetson, com capacidade para aplicagdes
de visdo computacional e inteligéncia artificial. Entretanto, observa-se uma limitacdo na disponibilidade de
documentagdo didatica especifica para sua integracdo com o Robot Operating System (ROS), middleware
amplamente usado na area da robdtica. Este trabalho busca suprir essa lacuna por meio da implementacdo da
autonomia do JetBot utilizando ROS, realizando a integracdo de sensores, atuadores e¢ softwares compativeis. A
solucdo desenvolvida permite a execugdo de tarefas autdbnomas, como navegagio ¢ deteccdo de obstaculos, utilizando
recursos nativos do ROS. Esse desenvolvimento amplia o potencial do JetBot como ferramenta educacional,
promovendo a democratizagdo do acesso ao ensino de robotica auténoma e a aplicagdo pratica de conceitos
relacionados a inteligéncia artificial e sistemas embarcados.
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