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RESUMO: O presente projeto propõe o desenvolvimento de uma mini pista para medição de 

velocidade variável de objetos, utilizando sensores LDR (Light Dependent Resistor) e um sistema 

baseado em Arduino. A proposta surge da necessidade de tornar mais acessível e prático o ensino de 

conceitos físicos como velocidade e aceleração, muitas vezes abstratos para os estudantes. O 

dispositivo é capaz de registrar, com precisão, o tempo entre a passagem de um objeto por quatro 

sensores dispostos em diferentes pontos da pista. Com base na distância entre os sensores e no tempo 

de interrupção da luz de um módulo laser, o sistema calcula a velocidade em cada setor e exibe os 

dados em um display LCD. O projeto integra conhecimentos de física, eletrônica, programação e 

montagem de circuitos, promovendo o trabalho em equipe e o aprendizado prático entre os alunos 

envolvidos. 
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1. INTRODUÇÃO 

 

Este projeto propõe a construção de uma mini pista automatizada para medição de velocidades 

variáveis, utilizando sensores LDR e Arduino. O objetivo é tornar o ensino de conceitos como 

velocidade e aceleração mais acessível e prático. O sistema detecta o tempo de passagem de um objeto 

por quatro pontos da pista, calcula as velocidades médias e exibe os dados em um display LCD. A 

atividade integra física, eletrônica e programação, promovendo o aprendizado interdisciplinar e o 

trabalho em equipe. 

 

2. METODOLOGIA 

 

O projeto consistiu na construção de uma mini pista com quatro sensores LDR e módulos 
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laser conectados a um Arduino. O sistema registrou os tempos de passagem de um objeto em 

movimento para calcular velocidades médias entre os pontos. Os dados foram exibidos em um display 

LCD. Testes com diferentes inclinações da pista permitiram observar variações nas velocidades, 

promovendo a aplicação prática de conceitos de cinemática. 

 

 

3. RESULTADOS E DISCUSSÃO 

O sistema demonstrou bom desempenho na captação dos tempos de passagem do objeto nos 

quatro pontos de leitura. A precisão dos sensores LDR, quando associados aos módulos laser, foi 

satisfatória, permitindo medições consistentes e repetíveis. As velocidades calculadas foram 

compatíveis com os valores esperados, de acordo com o ângulo de inclinação aplicado. Observou-se 

que, à medida que o ângulo da pista aumentava, o tempo entre os sensores diminuía, resultando em 

maiores velocidades médias. Essa relação evidenciou, de forma prática, os efeitos da gravidade e da 

inclinação sobre o movimento, validando o uso da pista como recurso didático para o ensino de 

cinemática. O projeto também contribuiu significativamente para o aprendizado técnico dos alunos, 

que desenvolveram habilidades em programação, montagem de circuitos e trabalho colaborativo. 

 

4. CONCLUSÕES 

A construção da mini pista automatizada mostrou-se eficiente como ferramenta didática e de 

experimentação científica. A integração dos sensores LDR com o Arduino permitiu a medição precisa 

de velocidades em diferentes setores da pista, facilitando a visualização e compreensão de conceitos 

físicos importantes. Além disso, o projeto proporcionou aos alunos uma experiência prática 

interdisciplinar, estimulando o raciocínio lógico, a criatividade, a autonomia e o trabalho em equipe. 

A proposta poderá ser ampliada com a adição de novos sensores, armazenamento de dados ou 

conexão com computadores para análise gráfica dos resultados. 
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