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RESUMO

Com o objetivo de proporcionar uma experiéncia aprimorada na area académica, a Quanser
disponibiliza equipamentos que permitem aos alunos desenvolverem projetos na area de sistemas de
controle. Um desses equipamentos € o mddulo de fonte universal, também conhecido como UPM,
que consiste em um amplificador de poténcia necessario para acionar cada atuador Quanser. Cada
atuador possui caracteristicas proprias que sdo relevantes para o desenvolvimento dos projetos. Neste
trabalho, sera utilizado o servo motor da Quanser - Unidade Base Servo Rotativa (SRV02), uma
plataforma facil de usar e intuitiva que permite a realizacdo de experimentos de controle rotacional.
E possivel trabalhar com base somente no controle rotacional ou acoplando um péndulo invertido, o
que amplia as possibilidades de uso desses modulos.

O principal objetivo deste projeto ¢ a elaboracdo de uma interface capaz de captar os sinais
trocados pela UPM e enviar esses sinais para os modulos da Quanser através de um microcontrolador,
utilizando um software desenvolvido para essa finalidade. Como a plataforma utilizada pela empresa
¢ fechada, isso impossibilita que haja uma experiéncia aprimorada pelos académicos. Para resolver
essa problemadtica, serdo avaliados possiveis microcontroladores, como a Placa Intel Galileo e a
Raspberry Pi 3 Model B+ Anatel, que poderao ser utilizados para implementar a interface. Apds a
finalizagdo da interface, serdo realizados testes no mddulo e aplicados controladores classicos. Dessa
forma, serd possivel aproveitar melhor todos os equipamentos disponiveis no laboratorio e

proporcionar aos alunos uma experiéncia mais enriquecedora na area de sistemas de controle.
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